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1. Adatlap

1.1. Gecko SP1/3/5

Altalanos jellemzék Mértékegység
Maximalis hasznos teherbirds 22 2,6 ‘?I Hg]
Minimum 8 12 [N]
Eléterhelés Kbzepes 7 20 29 [N]
Maximum " 32 46 [N]
Levalasi id6 100-1000 (a robot sebességétdl fliggden)|[ms]

Megtartja a munkadarabot
dramkimaradds esetén?

Igen, megfeleld poziciondlds esetén akar napokig.

IP-besorolas P42
[ . 69 x 71 [mm]
Méretek (Ma x Szé) 27x28 fin]
sul 0,267 0,297 0,318 kgl
4 0,587 0,653 0,7 [Ib]

Tapaddkorongok altalanos jellemzéi

Anyag

Sajat fejlesztésli szilikonkeverék

Mértékegység

Kopasi jellemzdék

A fellileti érdességtdl fiigg

Csereintervallum

~200 000

[ciklus]

Tisztitorendszerek

1) OnRobot tisztitéberendezés

2) Szilikonhenger

3) Izopropil-alkohol és sz0szmentes géprongy

Tisztitdsi intervallum

valtozd

Tisztuldsi fok

100%

Feltételek Minimum  Optimalis Maximum Mértékegység
Uzemi hémérséklet |0 - 50 [°C]
32 - 122 [°F]

Tarolasi -30 - 150 [°C]

hémérséklet -22 - 302 [°F]

Fellleti jellemzék |Matt fellilet |[Fényesre N/A Megjegyzés: A simdbb

polirozott felllet felliletek kisebb eléterhelési

erét igényelnek a kivant
teherbirds eléréséhez.

Rugod élettartama* |1 000 O000+|- - [ciklus]

* Cserével kapcsolatos tdjékoztatas a Karbantartds cimU részben.
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Munkadarab felvétele a Gecko Gripper SP segitségével

Megfogas

pozicidja

Rahelyezés és elbterhelés

Emelés

Munkadarab elengedése

1. médszer — levalasztdasi mozdulat a robottal:

Elengedés

Lehelyezés

Elengedés billentéssel

2. modszer — szerkezettel:

A felhaszndaldnak lehetésége van sajat szerkezetet késziteni a térgy levélasztdsanak
elésegitésére, ha a fenti mddszer nem megfelelé szdmara. Példaul: a Gecko SP1/3/5 megfog
egy lemezt, elviszi egy villds szerszdmhoz, abba belecsusztatja, felfelé mozdul, és elengedi a
targyat. A felhasznald teljes mértékben sajat izlése szerint alakithatja ki a szerkezetet.

Haszndlattal kapcsolatos megjegyzések

A Gecko Gripper SP egyediilallé hatdésmechanizmusa miatt az aldbbi m(ikodési alapelveket
kell megérteni a megfogd megfelelé hasznadlatdhoz és az optimdlis megfogdsi teljesitmény
eléréséhez. Ez NAGYON fontos.

« Afellleti érdesség befolydsolja a megfogast

A Gecko Gripper simara polirozott fellileteken mikddik a legjobban, amelyek teljes
érintkezést tesznek lehetévé a tapaddkorongok és az anyagfeliilet kozott. Ha a fellilet
kevésbé sima, akkor tobb eléterhelési erére van sziikség a felliletek megfogdsahoz. A
matt felliletek képviselik a legmagasabb fellileti érdességhatdrt, amit a megfogd még

képes megfogni.

« A megfogdst befolydsold kdrnyezeti kortilmények
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A tapaddkorongok a van der Waals-erék segitségével tapadnak a fellilethez. Ha a
hordfellileten por vagy toérmelék taldlhatd, akkor a tapaddkorongok inkdbb ezekkel a
részecskékkel keriilnek kdlcsdnhatasba. A poros, zsiros, olajos vagy nedves
hordfellileteken a Gecko Gripper SP nem fog megtapadni. A Gripper eszkdz legjobban
tiszta, sima és szdraz fellileteken mikaodik.

« A maximalis teherbirdst az el6terhelési eré hatarozza meg

A tapadasi erd a fellletre alkalmazott eléterhelési eréd mennyiségétdl is fligg. Az
el6terhelési eré ezenkivil fligg a fellilet simasdgatdl vagy érdességétdl is. A hasznos
teherbirds bizonyos el6terhelési erd esetén telithetd is az anyagtdl és az lizemeltetési
korilményektdl fliggben; ez esetben maximalis el6terhelés torténik.

+ A Gripper mikodésének 6sszehangolasa a robot-litkozésérzékeléssel és egyéb
biztonsagi rendszerekkel

Ha a Gecko Gripper eszk6zt pozicidszabdlyozdssal m(ikddé robottal hasznaljuk, akkor
Ugyelni kell arra, hogy a megfogdsi fazis soran a targy ne oldja ki a robot-litkozésérzékeld
rendszerét. A megfogo altal kifejthetd maximalis erd a tapaddkorong méretétdl fligg. Az
SP megfogd hozzdvetbleges maximalis eréértékei a kdovetkezék: SP1=15 N; SP2 =40 N;
SP3 =60 N. A robot tipusatdl és a targytdl fliggden eléfordulhat, hogy a robot
egylttmikodd vagy Utkdzésérzékelési bedllitdsait médositani kell annak érdekében, hogy
a robot érintkezés esetén kioldjon.

« Afelvétel helye és a tdrgy lendilete leklizdheti a fogderdét

A Gripper tapadasi jellemzéi feltételezik, hogy a targy sulypontja a tapaddkorong
kozéppontjdban van. Ha a targy sulypontja nem a tapaddkorong kézépen van, vagy a
targyakra nyomatékok hatnak, akkor a robot-targy mozgds csokkentheti a megfogd
tapadasi erejét, és emiatt a targyak leeshetnek a megfogordl.

« Atapaddkorongok elhaszndlédnak

Idével a Gecko tapaddkorongjai elhaszndlddnak és cserére szorulnak. A tapaddkorongok
elhaszndldddsdnak mértékét nem lehet vizsgdlattal megallapitani, ezért a felhaszndldnak
figyelemmel kell lennie a tapaddkorong csereintervallumdra. Erre a tapaddkorongok
hasznalati koriilményei gyakorolnak hatdst.

Teljesitményjellemzdk kiilonféle anyagokon

Szadmos tényezd van hatdssal arra, hogyan képes a Gecko Gripper dolgozni a
munkadarabbal: a fellilet mikroszkopikus egyenetlensége (atlagos érdessége), a fellilet
lathatd erezettsége (a bordazat s(irlisége, valamint a hulldmossag), ezeknek a jellemzdknek
az elhelyezkedése (szalirdny, illetve a felliletkezelés mddja, pl. szemcse-, szal-, kdrcsiszolas
stb.), valamint az anyag merevsége. Ha az anyag tul lagy, a Gecko tapaddkorong nem lesz
képes a tapadashoz megfeleld erd kifejtésére a fellileten. Az értelmezés megkonnyitésére
készlilt a lenti tabldzat, amelyben a bal oldalon az fellileti érdesség és az anyag merevsége
lathato (1-es, 5-0s és a legmagasabb, 10-es fokozat), ezekkel szemben pedig a Gecko SP1,
SP3 és SP5 terhelhetdésége. A z6ld szin azt jelenti, hogy a targy felvétele lehetséges, a sarga
szin azt, hogy bizonytalan, a piros pedig azt, hogy a targy felvétele nem fog sikertilni. A skala
relativ és részben szubjektiv, csak altalanos tdjékoztatasul szolgal. Tudomanyosan alaposabb
tdjékoztatas a Gecko SP haszndlati utmutatdjaban taldlhato.



ADATLAP

Stiffness Roughness Anyag/hordfeliilet (példa) Gecko SP-1
Terhelhet8ség [kg]
0,02(0,05(0,1 |0,25

1 1 Mylar fdlia

5 1 Irésvetitd félia

10 1 Tikorpolirozott acél, fém, napelem

1 5 Csomagoldfdlia, hizdzaras tasak

5 5 Fényes karton (gabonapelyhes

doboz)

10 5 Nyomtatott dramkoari lap

1 10 Laminaldfdlia

5 10 Hulldmbordas karton

10 10 Homokfuvott aluminium

Stiffness Roughness Anyag/hordfeliilet (példa) Gecko SP-3
Terhelhet8ség [kg]
o1 (0,2 [0,3 |0,75

1 1 Mylar fdlia

5 1 Irésvetitd félia

10 1 Tikorpolirozott acél, fém, napelem

1 5 Csomagoldfdlia, hizdzaras tasak

5 5 Fényes karton (gabonapelyhes

doboz)

10 5 Nyomtatott dramkoari lap

1 10 Laminaldfdlia

5 10 Hullambordas karton

10 10 Homokfuvott aluminium

Stiffness Roughness Anyag/hordfeliilet (példa)

Gecko SP-5
Terhelhet8ség [kg]
0,1 |0,25(0,5 (1,0

1 1 Mylar fdlia

5 1 rdsvetitd folia

10 1 Tikorpolirozott acél, fém, napelem
1 5 Csomagoldfdlia, hizdzaras tasak
5 5 Fényes karton (gabonapelyhes

doboz)
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Stiffness Roughness Anyag/hordfeliilet (példa)

Gecko SP-5

5 Nyomtatott dramkdri lap
10 Laminaldfdlia

10 Hulldmbordas karton

10 Homokfuvott aluminium

10
1
5
10

MEGJEGYZES:

A tdbldzatok irdnymutatdsul szolgdlnak a Gecko Gripper SP1/3/5 esetében
elérheté terhelhetéség és haszndlhatd hordfeliiletek értelmezéséhez.

A merevséget és érdességet leird skala 1-10 kozotti értékekkel dolgozik, az értékek
meghatarozdsdhoz az alabbi referencidk szolgdlnak alapul.

Merevség Leirds

1 Rugalmas | Szovet

5 Félmerev | Karton

10 Merev Fém

Erdesség Leirds Példa RMS értéke
1 Polirozott/sima | Polirozott fém 0,1 mikron

5 Mintdzatos Karton 7 mikron

10 Erdes Homokfuvott fém | 28 mikron
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1.2. Gecko SP1/3/5
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A méretek mm-ben és [hiivelyk]-ben vannak megadva.



	Gecko SP1/3/5 
	1. Adatlap
	1.1. Gecko SP1/3/5
	1.2. Gecko SP1/3/5


