% - Az RP-1ADH, RP-3ADH és RP-5ADH SCARA robotok

minGségét.

Legf6bb tulajdonsagok:

. ismételhet6ség +0,005 mm (RP-1ADH),
. mindossze 200x160 mm-es labnyom,

. Pick & Place ciklusid6 <0, 5's,
o egyedi koncepcid.

s .. Specifikaciok
Karakterisztikak/Funkcidk

RP-1ADH RP-3ADH
4
Padléra szerelhetd
Wajtdsrendszer  acsweno
R vindentengelyen
1 3
150x105 (DIN-A6) 210x148 (DIN-A5)
30 50
+200
480 432
800 960
3000 1330
Tehetedenséginyomatek  cuds  kem' 310104 1,6x103
+0,005 0,008
0,01
10,02 0,03
Kemyesetihgmérseker  co4
sy e 2
Swersmiabelesés  sbemenet/skimenet
Preumatikusayomds  Wpalban 0,5:10% (5+10%)
Robowesrls . c;oa
Rendelésiinformacts  es s 252804

Az RP-1ADH, RP-3ADH és RP-5ADH SCARA robotok sajat elemeinek
minden alkalmazasaban az alkatrészek kis teriileten térténd gyors és
preciz elhelyezésére hivatottak. Ezen robotok egyediilallo gépészeti
tervezése jelentGsen javitja a termelékenységet és a mikro-megmunkalas

RP-5ADH

2
5
297x210 (DIN-A4)

1230
3,2x10-3
+0,01

25

252885



