| IPARI ROBOTOS SZERSZAMGEP KISZOLGALAS

UNILOAD SERIE
MAXIMALIZALJA SZERSZAMGEPE HATEKONYSAGAT

Az On sikere a mi sikeriink!



unitech
| HATEKONYSAG ES RENDELKEZESRE ALLAS MINDENEK FELETT

A mai korilmeények kozott elengedhetetlen a folyamatos hatékonysag novelésére valo
torekvé, illetve fliggetlenné tenni vallalkozasunkat olyan kiilsé behatasoktol melyre nem
lehet eldre felkészilni. Berendezéseinkkel szeretnénk hozza jarulni az On sikeréhez oly
modon, hogy a jol bevallt és kiprobalt sztenderd megoldasainkat 6tvozzik az On egyedi
igényeivel. Ez a két tényezo alkotja Céglink erdsségét, melyeket hosszl évek alalpjan
gyljtottiink 0ssze kiulonbozo iparagi tapasztalatainkbol.

A megszerzett elméleti tudasunkat es gyakorlati
gépcsaladunkba. Berendezéseink fo erdsségeit a széleskord
alkalmazhatosag, egyszer( integralhatosag és a letisztult
dialog programozhatosag adja.

| FELHASZNALASI ELONYOK

- Kiprobalt technologia

- Kis helyigény

- Egyszer( attelepithetdseg

- Gyors programozas

- Koltséghatéekony ulékezes

- Real-time termelési mutatok
- Kalkulalhato koltésgek

- El6készitett bovitési pontok

Célunk hosszl tavon segiteni, tamogatni partnereinket termékeink és szolgaltatasink
altal, annak erdekében, hogy a termelés folytonossagga biztosithato legyen, illetve
folyamatosan javuljanak azok a mutatok, melyek tovabbi piacokat generalnak Onnek!

KERJEN SZEMELYES TALALKOZOT, HOGY MEGTALALJUK AZ ON SZAMARA LEGJOBB

MEGOLDAST!
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| TERMEK PORTFOLIO
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Fiokos robotcella

UNILOAD SERIE 1000

i Berendezés paraméterei:

Maximum fikokok szama: 5 db

Maximum fiok terhelhetésége: 100 kg/fiok
Maximum termékmagassag: 100 mm ( 5 db fiok
esetén)

Robot terhelhetdség: 12-20-35 kg

UNILOAD SERIE 2000

i Berendezés paraméterei:

Maximum szalagszélesség: 600 mm
Maximum termékmagassag: 400 mm
Robot terhelhet6ség: 12-20-35 kg
Kameras és modulhevederes kialakitas

Tornyos robotcella

Unj
tech °

UNILOAD SERIE 3000

Berendezés paraméterei:

Maximum fikokok szama: 20 db

Maximum fiok terhelhetdsége: 100 kg/fiok
Maximum termékmagassag: 60 mm ( 20 db
fiok esetén)

Robot terhelhetdség: 12-20-35 kg

Asztalos robotcella

UNILOAD SERIE 4000

| , Berendezés paraméterei:

unitech

Asztal mérete: 1200 mm x 800 mm
Maximum asztal terhelhet6sége: 400 kg
Maximum termékmagassag: 400 mm
Robot terhelhetdség: 12-20-35 kg

Rack-es robotcella

UNILOAD SERIE 5000

v f Berendezés paraméterei:
~ unitech e Maximum talca terhelhetsége: 15 kg
) '-’ e Maximum termékmagassag: 120 mm
i e Robot terhelhetdség: 35 kg
=
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KAPCSOLAT

Bbvebb informacio

sales@unitech.co.hu

Telephely

6230 Soltvadkert, Sz616 utca 93. — HUNGARY

unitech Q

Jelen dokumentumban talalhaté specifikaciokat, technikai jellegl
és egyeéb informaciokat a legnagyobb gondosaggal allitottuk dssze.
Kérnénk vegyék figyelembe, hogy nem vallalunk felelsséget a
nyomdai hibakért, technikai és technolégiai valtoztatasokért és az
ebbdl eredé kovetkezményes karokért. A katalogusban talalhatd
informaciok, abrak, diagrammok stb. kizarolag tajékoztato
jellegliek és nem garantalt tulajdonsagok. A teljes dokumentum
tartalmara az Unitech Industries Kft. fenntartja a jogot egyebek
mellett a terjesztésre vagy kozzétételre, felhasznalasra,
reprodukalasra, masolasra, szerkesztésre, illetve az ipari
tulajdonjog hatalya ald esé felhasznalasok esetén is. Ezt a
dokumentumot folyamatosan frissitjik ezért kérjik mindig
ellendrizze az aktualis verziot.
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The specifications, technical and other information in this document
have been compiled with great care. Please kindly note that we are not
responsible for printing errors, for technical and technological
changes, and for consequential damages. Information, illustrations,
diagrams, etc. in the catalog are only informative and non-guaranteed
qualities. Unitech Industries Ltd. reserves the right for the contents of
the entire document also among other things, to distribute or publish
the whole document and to use, reproduce, copy, edit and in case of
industrial uses as well. We are constantly updating this document so
please always check the current version.
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