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SOLUTIONS FOR AUTOMATION

Mindségi részegységek automatizalashoz és robotizalashoz.
High quality products for automation and robotics.
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Jelen dokumentumban talalhato specifikaciokat, technikai jellegli és egyéb
informaciokat a legnagyobb gondosaggal allitottuk Ossze. Kérnénk vegyek fi-
egyelembe, hogy nem vallalunk felelésséget a nyomdai hibakeért, technikai és
technologiai valtoztatasokeért és az ebbdl eredd kovetkezményes karokért. A ka-
talogusban talalhato informaciok, abrak, diagrammok stb. kizarolag tajékoztato
jellegliek és nem garantalt tulajdonsagok. A teljes dokumentum tartalmara az
Unitech Industries Kft. fenntartja a jogot egyebek mellett a terjesztésre vagy
kozzétételre, felhasznalasra, reprodukalasra, masolasra, szerkesztésre, illetve az
ipari tulajdonjog hatalya ala esé felhasznalasok esetén is. Ezt a dokumentumot
folyamatosan frissitjik ezért kérjuk mindig ellendrizze az aktualis verziot.
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The specifications, technical and other information in this document have been
compiled with great care. Please kindly note that we are not responsible for
printing errors, for technical and technological changes, and for consequential
damages. Information, illustrations, diagrams, etc. in the catalog are only infor-
mative and non-guaranteed qualities. Unitech Industries Ltd. reserves the right
for the contents of the entire document also among other things, to distribute
or publish the whole document and to use, reproduce, copy, edit and in case
of industrial uses as well. We are constantly updating this document so please
always check the current version.



BEVEZETES | INTRODUCTION

Cégiink egyik lefontosabb célkitlizése, hogy meg tudjuk fe-
lelni a legmagasabb mindségi elvarasoknak.

Ennek érdekében a legkorszeriibb digitalis szamitasi, ana-
lizis és szimulacios megoldasokat hasznaljuk berendezése-
ink és termékeink fejlesztésénél és gyartasanal.

Az egy és tobbtengelyes linearis moduljainkat széleskori-
en lehet felhasznalni, tobbek kozott: rakodasi feladatokra,
flexibilis gyartocellakhoz, szereléshez, logisztikai és anyag-
mozgatasi feladatokhoz, csomagolashoz, gantryrobothoz,
plazma-/, viz-/, -lang-/, |ézervagashoz, hegesztési felada-
tokhoz, kisebb teljesitményli és pontossagi marasi feladat-
hoz, szegecseléshez, csavarozashoz, robotok mozgatasahoz,
egyéb automatizalasi megoldasokhoz, stb.

Linearis palyaink tilnyomo részét merev profilsines megve-
zetésekkel készitjiik, mellyel a legmagasabb terhelhetdségi
és sebességi elvarasokat is tudjuk teljesiteni. A mozgatas-
hoz nagy pontossagl fogaslécet hasznalunk precizios boly-
gokerekes hajtomuvekkel.

Megoldasaink tobbfajta méretben kaphatoak 3000 [kg]-os
hasznos terhelhet6ségig, 300 [m/percl-es gyorsjaratig és 8
[m/s?] gyorsulasig, valamint +/-0,02 [mm] ismétlési pontos-
sagig.Cégiink rendelkezik 1ISO 9001:2009-es tanUsitvannyal.
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One of our company’s most important goals is to meet the
highest quality standards.

That is the reason why we use the latest digital, computing,
analysis and simulation solutions in the development and
production of our equipment and products. Our single and
multi-axis linear modules can be used widely, among ot-
hers: For loading tasks, flexible production cells, assembly,
logistics and material handling tasks, for packaging, gant-
ryrobot, for plasma-water-flame-laser cutting, for welding
applications, for lower cutting forces and lower precision
milling applications, for riveting, screwing, track-motions
for robots and for other automation applications etc.
Most of our linear slides are made with rigid guideways,
with which we can meet the highest load and speed requi-
rements. For the moving, we use a high-precision rack with
precision planetary gearboxes.

Our solutions are available in a variety of sizes up to a
payload of 3000 [kg], up to 300 [m/min] speed, and 8 [m/
s?] acceleration, also up to +/- 0.02 [mm] repeatability
accuracy. Our company has ISO 9001: 2009 certification.
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nagy merevségl linearis megvezetés
high rigidity linear guideways

precizios bolygom és hajtom(
precision planetary gear

nagy merevségl vazszerkezet edzett és koszorilt fogasléc
high rigidity base frame hardened and grounded rack
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ALSO UTAZOPALYA | LINEAR AXES

Padlora telepithetd linearis palyaink 4 standard méretben
késziilnek. Ettdl eltéré méretli és geometriaji palyakat is ké-
szitlink egyedi igények alapjan.

Palyaelemeinkhez t6bb standard opcio elérhetd, de egyedi
igényeket is kiszolgalunk illetve folyamatosan fejlesztjlik az
Ujabb megoldasokat.

Szakembereink segitséget tudnak nydjtani a kivalasztasban,
a hajtaselemek konfiguralasaban és az egyes opciok kiva-
lasztasaban.A palyak sztenderd hosszlsagokban késziilnek,
melyekbdl akar 100m hossz(sagi palyaszakasz is 6sszeépit-
hetd.

B unitech

01-04

Our track-motion are made in 4 standard sizes. We also
make tracks of different size and geometry based on indi-
vidual needs.

There are several standard options available for our track
elements, but we also serve individual needs and conti-
nuously develop new solutions.

Our experts can assist in the selection, configuration of dri-
ve elements and selection of individual options. The tracks
are made in standard lengths, of which we can build an up
to 100 m long section.
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| SZTENDERD ELEMEK | STANDARD ELEMENTS

LEIRAS DESCRIPTION
1 Hajtom Gearbox
2 Fogasléc Rack
3 Linearis kocsi Linear block
4 Profilsinvezeték Profile rail
5 Vazszerkezet Framework
6 Szintezé géplab Floor leveling kit
7 Energialanc Energy chain
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TIPUS
TYPE

TECHNIKAI ADATOK
TECHNICAL DETAILS

Max. terhelés / Max. payload

[mm]

I 11000
Max. sebesség / Max. velocity
[m/min] 180
——— Max. gyorsulas / Max. acceleration
] [m/s7] 4
<A il
— = :
Csatlakozo feliilet / Mounting surface
420 [mm] 300x300
Max. terhelés / Max. payload
[N] 23500
Max. sebesség / Max. velocity
[m/min] 150
@ ) .
™ Max. gyorsulas / Max. acceleration
) [m/s?] 3
=
660 Csatlakozo feliilet / Mounting surface
[mm] 500x500
Max. terhelés / Max. payload
0] 40000
Max. sebesség / Max. velocity
o [m/min] 150
g
Max. gyorsulas / Max. acceleration 2
[m/s?]
905 P— .
Csatlakozo feliilet / Mounting surface
[mm] 800x800
Max. terhelés / Max. payload
) 50000
Max. sebesség / Max. velocity 120
2 [m/min]
fre}
Max. gyorsulas / Max. acceleration 3
[m/s?]
r:—_|—|_|
1165 Csatlakozo feliilet / Mounting surface 1020%1020
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FELSO UTAZOPALYA | GANTRY TYPE AXES

Portalrobot palyaink 4 standard méretben késziilnek. Ett6l
eltér6 méretli és geometriaji palyakat is készitlink egyedi
igények alapjan.

Palyaelemeinkhez t6bb standard opcio elérhetd, de egyedi
igényeket is kiszolgalunk illetve folyamatosan fejlesztjlik az
Ujabb megoldasokat.

Szakembereink segitséget tudnak nydjtani a kivalasztasban,
a hajtaselemek konfiguralasaban és az egyes opciok kiva-
lasztasaban.

A palyak sztenderd hosszisagokban késziilnek, melyekbdl
akar 100m hosszlsagl palyaszakasz is 0sszeépithetd. A pa-
lyakhoz 3 féle labszerkezet kinalunk mellyel alulrol, feliilrél
és oldalrdl is meg lehet fogni a standard palyaelemeket.

L& urskbaciE

Our Gantry tracks are made in 4 standard sizes. We also
make tracks of different size and geometry based on indi-
vidual needs.

There are several standard options available for our track
elements, but we also serve individual needs and conti-
nuously develop new solutions.

Our experts can assist in the selection, configuration of dri-
ve elements and selection of individual options. The tracks
are made in standard lengths, of which we can build an up
to 100 m long section. For tracks, we offer 3 types of foot
structure that can be used to grab standard track elements
from below, top and side.
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| SZTENDERD ELEMEK | STANDARD ELEMENTS

UGS-T10_ UGS-S10_ UGS-B10_

Runitech
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LEIRAS DESCRIPTION
1 Kocsiszerkezet Mounting plate
2 Hajtom( Gerabox
3 Fogasléc Rack
4 Profilsinvezeték Profile rail
5 Vazszerkezet Framework
6 Energialanc Energy chain
7 Labszerkezet Leg
8 Szintezé géplab Floor leveling kit
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TiPUS
TYPE

TECHNIKAI ADATOK
TECHNICAL DETAILS

T/B S
UGS-1 02 m‘a]ax. terhelés / Max. payload 11000 4500
Max. sebesség / Max. velocity
(m/min] 180 180
= Max las / M lerati
5 .‘gyorsu as / Max. acceleration 8 8
[m/s?]
250 EZ;&;:l]akoz() feliilet / Mounting surface 360%360 360%360
_ Max. terhelés / Max. payload
UGS 1 04 | [N] 23500 10000
Max. sebesség / Max. velocity
" [m/min] 150 180
T
Max. gyorsulas / Max. acceleration
[m/s?] 4 4
=~ Csatlakozo feliilet / Mounting surface
350 (mm] 550x550  550x550
UGS-106 L i—l_l-_D—i = mla]lx. terhelés / Max. payload 40000 16000
Max. sebesség / Max. velocity
§ [ /min] 150 150
Max. gyorsulas / Max. acceleration 3 4
[m/s?]
=
400 F:rsnam:l]akozé feliilet / Mounting surface 650%650 650650
UGS-1 08 Lm m‘?x. terhelés / Max. payload 50000 21600
Max. sebesség / Max. velocity 120 150
2 [m/min]
©
Max. gyorsulas / Max. acceleration 3 3
[m/s?]
Csatlakozo feliilet / Mounting surface 800650 800x650

600

[mm]
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KOMPATIBILIS ROBOTOK | COMPATIBLE ROBOTS

Az alabbi tablazatban néhany példat soroltunk fel az The following table lists some examples of more com-
altalanosabb robottipusokbol. Ezeken feliil a robot- mon robot types. In addition, we can provide tracks
gyartok szinte teljes termékpalettajahoz tudunk palya- for almost the entire product range of robot manufa-
kat biztositani. cturers.

ROBOT TiPUS VALASZTEK/SELECTION

ROBOT TYPE

ABB

IRB 52/1.45 102 102 102 102
IRB 2600 104 104 104 104
IRB 1600 104 104 104 104
IRB 6620 106 106 106 106
IRB 6700-300/2.7 108 - 108 -
IRB 7600-450/3.2 108 - - -
IRB 6700-150 106 - 108 -
Fanuc

M-10iA 102 102 102 102
ARCMATE 120iC/12 104 104 104 104
M-7101C70 104 104 104 104
R2000iA/165F 106 - - -
M-900iA/350 106 - - -
R1000iA/130F - 106 106 106
M710-iC/20L - 106 106 106
M-410iB/700 108 - - -
M-900iB/280L 108 108 108 108
R2000iC/165F - 108 108 108
Kawasaki

RS005L 102 102 102 102
RSOO5N 102 102 102 102
RS006L 102 102 102 102
RSO30N 104 104 104 104
FS10L 104 104 104 104
RSO50N - 106 106 106
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ROBOT TiPUS VALASZTEK/SELECTION

ROBOT TYPE
FS10X - 106 106 106
BX300L 106 - - -
RS015X 106 106 106 106
CP180L 108 - - -
KUKA
KR 10 R1100 sixx 102 102 102 102
KR6 R900 sixx 102 102 102 102
KR 12-2KS 104 104 104 104
KR 60-3F 104 104 104 104
KR 180-2 106 - - -
KR 30 L16 106 - - -
KR 30/2 - 106 106 106
KR 125/2 106 106 106 106
KR 120-2P 108 - - -
KR 180 R2500 - 108 108 -
Motoman
MH5L 102 102 102 102
PX2050 104 104 104 104
UP50N-35 104 104 104 104
MH50-20 104 104 104 104
MH80 104 104 104 104
EH200 106 106 106 106
ES200D 106 - - -
HP50-35 - 106 106 106
MH50-35 - 106 106 106
ES165D - 106 106 106
ES200N 108 - 108 -
MH200 - - 108 -
MPL300 108 - - -
Comau
Comau Smart NM 16-31 106 106 106 106
Comau Smart NJ 420-3.0 108 - - -
Comau Smart 5 NJ 220-2.7 - 108 108 108
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OPCIOK, KIEGESZITOK | OPTIONS, ACCESSORIES

Altalanos jellegli feladatokhoz ajanljuk ahol az abszolit It is recommended for general-purpose tasks where abso-
pontossag kevésheé fontos. lute accuracy is less important.

Preciziosabb jellegl feladatokhoz ajanljuk ahol az abszolit It is recommended for more precise tasks where absolute
pontossag fontos. accuracy is important.
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OPCIOK, KIEGESZITOK | OPTIONS, ACCESSORIES

Alkalmazhato sebességtartomany: 10-120 [m/min] Applicable speed range: 10-120 [m/min]

Ismétlési pontossag +/-0,002...+/-0,05 [-] Repeat accuracy +/-0,002...+/-0,05 [-]

Kapcsolasi frekvencia: max. 300/[min.] Switching frequency: max. 300/[min.]

A fenti értékek csak a mlaszki paraméterek szélso6 értékeit The values listed above, only show the extreme values of
mutatjak. A pontos tulajdonsagok a részletes specifikaciotol the technical parameters. The exact qualities depend on
flggnek. the detailed specification. These sensors are not sa-
Ezek a szenzorok nem biztonsagi fokozatlak, csak pozicid fety-grade, they can only be used for position feedback

visszacsatolashoz alkalmazhatoak.

FIGYELEM! ATTENTION!

Amennyiben biztonsagi fokozat kapcsolora van sziikség, If a safety level switch is required, please indicate.
kérjik jelezzék.

DIN 43697
Horonyszam: 3-6 [-] Number of slots: 3-6 [-]
Horony osztas: 8-12 [mm] Switch position sapcing: 8-12 [mm]
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OPCIOK, KIEGESZITOK | OPTIONS, ACCESSORIES

Tobbfajta méretben és kivitelben kaphato. Egyes
tipusok ellenallnak a hegesztésnek, forgacsnak,
kosznak, stb.

ALATAMASZTAS NELKULI
UNSUPPORTED TYPE

KABELROGZITOK
CABLE FIXING

04-14

Available in a variety of sizes and designs. Some types are
resistant to welding, chips, dirt, etc.

CSUSZO KIVITEL
GLIDING TYPE

FUGGOLEGES ES VIZSZINTES ELVALASZTOK
HORIZONTAL AND VERTICAL SEPARATION



OPCIOK, KIEGESZITOK | OPTIONS, ACCESSORIES

Intelligens vezérelhet6 ken6rendszerek. A kendanyag meny- The amount of lubricant can be precisely adjusted and
nyiségét a mikodesi ido és sebesség fliggvényében lehet dosed depending on the operating time and speed. We can
precizen beallitani és adagolni. Tobbféle zsir és olajtoltet, deliver base units with a variety of grease and oil fillings, as
valamint tobbféle kivezetési szammal tudjuk szallitani az well as with a number of outlets.

alapegységeket. The device can be operated from 24 [V] and can be cont-

A berendezés 24 [V]-rol tizemeltethetd és PLC-r6l vezérlehe- rolled from PLC, but there is also a battery version with

6, de létezik akkumulatoros verzio is, beépitett vezérlével. built-in controller.

Smart controllable lubrication systems.

1
1

ZSIRZOEGYEG ELOSZTOK 7SIRZOKEREK
LUBRICATION UNIT SPLITTER PINON GREASING
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OPCIOK, KIEGESZITOK | OPTIONS, ACCESSORIES

Kiilonb6z6 méretl és magassagi robotlabak a felhasznaloi Robotic stands of different sizes and heights to suit user
igényekhez igazodva. Konnyen beépithetd nagy teherbirasi requirements. Easy to install and heavy-duty units.
egységek.

Kiilonb6z6 méretd kialakitast burkolatok fels6palyas szer- Coatings of various sizes and designs for feeding machines.
szamgeép kiszolgalashoz. The system can also be fitted with electric and pneumatic
A rendszerhez illeszthet6 elektromos és pneumatikus zsi- sluice gates. Emulsion drainage is provided by dedicated
lipajtok is. Az emulzio elvezetést dedikalt pontok biztositjak. points.
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EGYEB RESZEGYSEGEK| OTHER COMPONENTS

A kiilonb6z6 méretl kézi utazopalyak azokhoz a kialakita-
sokhoz ajanlottak, ahol ritkan van sziikség a robot mozgata-
sara (pl. szerviz, termékvaltas, stb...)

A palyak végallas kapcsoloval vannak ellatva igy a biz-
tonsag technika megoldott atallas esetén. Ez a megoldas
elérhetd padloba siillyesztett kivitelben is.

05-18

Different sized handheld tracks are recommended for app-
lications that rarely require the robot to move (for example:
repair, diversification etc...) The tracks are equipped with

a limit switch so that the safety technique is solved when
switching. This solution is also available in floor-mounted
design.




EGYEB RESZEGYSEGEK| OTHER COMPONENTS

A raklapozo allomas segitségével a munkamenet megsza-
kitasa nélkiil tudjuk cserélni a tarolo egységeket. A hatso

biztonsagi ajté mikodhet automatan vagy a robot segitsé-
gével.

With the pallet station we can replace the storage units
without interrupting the session. The rear security door can
operate automatically or with a help of a robot.
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EGYEB RESZEGYSEGEK| OTHER COMPONENTS

Preciz, padlora telepithetd forgatoink hasznalhatoak he-
gesztési és szerelési feladatokhoz. Tobb kivitel van melyek
250 kg-tol 1000 kg-ig terhelhetdk alapesetben. Egyedi
igények alapjan ezek novelhetdk. A precizios forgatast
nagypontossagi ciklohajtomivekkel garantaljuk. Kiilonb6z6
jelatviteli megoldasok adottak.

Preciz, modularia épithet6 forgatoink hasznalhatoéak he-
gesztési és szerelési feladatokhoz. Tobb kivitel van melyek
250 kg-tol 1000 kg-ig terhelhetdk alapesetben. Miszaki
paramétereiben megegyezik a padlo telepités(i egységekkel,
de ezek felfogatasi és csatlakozasi pontjai megmunkaltak,
igy megoldast nydjtanak a pontosabb feladatok elvégzése-
hez..
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Our precise floor mounted positioners can be used for
welding and assembly tasks. There are several designs that
can be loaded from 250 kg to 1000 kg. These can be inc-
reased based on individual requests. Precision rotation is
guaranteed with high precision cyclone gear units. Different
signaling solutions are given.

Our precise, modular builders can be used for welding

and assembly tasks. There are several designs that can be
loaded from 250 kg to 1000 kg. Its technical parameters are
the same as the floor-mounted units, but their mounting
and connection points are machined, providing a solution
for more precise tasks.




EGYEB RESZEGYSEGEK| OTHER COMPONENTS

Massziv padlora telepithetd robotlabak, minden robottipus- Robust feet for robust floors, for all robot types and sizes.
hoz és mérethez.

Standard alapokra épiilé specialisan nagy munkateriiletd Specially designed for large-scale welding tasks based on
hegesztési feladatokhoz tervezve. A portaltengelyen feliil standard foundations. In addition to the portal axis, we can
1-2 linearis tengellyel is tudjuk bdviteni a tengelyek szamat. expand the number of axes with 1-2 linear axes.
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